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Electro-Optical Tracking System
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« F/OFZt of 20km EA| A2 MS - Gotd ZHof et SR 7Y L3t

« F¢F 9f 10km, OFZt ©F 5skm AEAHE| HS < HAZHEY WS

b 648l SWIR 37.5H], Hatet 188) &t F H= cH264 AE2|Y AY =Y

- HO|M FEAz2| Z|C§ 20km + 3-Axis Gyro/Accelerator sensorg 0|83t XtM| 58 o

- S O] 2tolm A of X W

© 28 SEE NS FH - 0I3t 8K B4 75 M7 Mg

- gojH, AIs s =8 = 49 A AEs F=H

F2t Frm2t SWIR 7|2} MWIR 7t 2}

« BlA&E= : 1080p 30fps o SAMLE 640 x 512 o BAEZ 640 x 512

« MM :%* 2MP Sony CMOS Sensor « T :10um x 10um pixel pitch « IH:15um x 15um pixel pitch

+ Zoom: 64 x Optical Zoom « MA :InGaAs Pin-Photodiode +  Wave Length : 3 ~ 5um

« 3}2ZH:W25° / T: 0.40°(7t2) «  Wave Length : 700 ~ 1700nm +  Zoom : 18 x Optical Zoom

. NEZ LOfES: + Zoom : 37.5 x Optical Zoom o B2 W18/ TI°(FtHR)
Color: 0.0375lux / BW: 0.002lux « B}Z:W182° / T: 0.5°(7tE) < ERIAH2l: 9f 20km

« BXIAHZ| : 9F 20km « "XIAHEl : 9F 20km < AMEA2|: 9f 5km

- AMEAE: 9f 10km - AMEAE[: 9 S5km

FR2Is 2 & 13K

- 238% 5E=E 45 FH « 37| (mm) : 640(W) x 560(L) x 779(H)

- ZHE /2l FF Z0f 20km . JEwo

+ Eyesafe 20| X ALE Pan 360" continuous

- Ho|H, As 9F =8 Sr=E 24F A XE FH Tilt: -30'~ +40'

o HARFSH HS « B :130kgO|s}

« H264 2E2|A Y = « FBHE:0~ 1.5 rad/sec

- HEKI 7|8t A ZAl 8 KO o Hr=BET P66 O] %

- HE Y A RE Y NYE + 2D Gyro-stabilized + 3D s/w stabilization

D K+M -Tech



